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SPS trifft ROS2:

Autonomielevel-Steigerung,
SPS ROS2 Briicke

¢& Laufzeit Das Projekt entwickelt eine Schnittstelle zwischen
01.03.25 - 31.08.26 speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) und dem
Robot Operating System 2 (ROS2), um die industrielle
Infrastruktur zu optimieren. Wahrend SPS fur
Steuerungsaufgaben genutzt wird, bietet ROS2
fortschrittliche Algorithmen fur komplexe Aufgaben wie
Bilderkennung und Pfadplanung. Die Schnittstelle
ermdglicht den Datenaustausch zwischen beiden
Systemen, wodurch bestehende industrielle Anlagen
kostengunstig erweitert werden kénnen.
Anwendungsbereiche umfassen u. a. fahrerlose
Transportsysteme, Kl-gestiitzte Schweil3prozessanalyse.
Ein Industrie-Rasenmahroboter dient als Demonstrator.
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